Robotjarmuvek
alkalmazhatosaga az integralt
hatarbiztonsagi rendszerben

Lipics Laszlo6 r. Ornagy
Ko0szegi RendOrkapitanysag
Hatarrendészeti Alosztalyvezeto
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"We said why not get a jump start on
the initiative” Michael Wimberly

Chief of the Border Patrol's Air and Marine division in El Paso.

(USA Today: Border Patrol to deploy unmanned aerial vehicles
17/5/2004)
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El6adas felépitése

* |. Integralt hatarbiztonsagi rendszer
bemutatasa

* |I. Jelenlegi erdk, eszk6zok

* |ll. Fejlesztési iranyok

* |V. Lehet6ségek az alkalmazott robotokra
* V. Javaslatok
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l. Az integrdlt hatarbiztonsagi rendszer

tranzit allamok Kibocsato allamok
hatarorizeti hatarorizeti
rendszere rendszere

politikai, gazdasagi eszkozok

[IWZ

1|

[ konzulatusok

Vizum

osszekoto tisztek, okmanyszakértok

szallito vallalatok +

tranzit orszagok kibocsato orszagok

biztonsagos 3. orszag | biztonsagos 3. orszag

=4

Samu Istvan:A hatarrendészet jovoje az EU és a schengen bovites tukreben cimu 2009. 11. 06-1 eloadasabol
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-27 EU tagorszagbol
22 tag, tovabba 3
EFTA tag

-Kuls6 hatarok
Orizetének szervei
(14 féle szerv:
rend6rok, vamosok,
hatar6érok, parti
6rok)

-Frontex

-Rabit
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Stockholmi Program

 VIS/SIS I
* Szakemberek kikildetése
* EUROSUR
* Automatizalas
Folyamatban |évo pilot projectek
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V. LehetOségek az
alkalmazott robotokra
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Robotjarmd-valasztas

Légi, szarazfoldi, vizi, viz alatti
Mire és hol alkalmazzuk?
Hogyan alkalmazzuk? (elvek)

Tipuskovetelmenyek meghatarozasa

Beszerzési eljaras
Rendszerbe allitas

18
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Osszehasonlltas

OFRO Telemax
1,2 m Magassag |max:2,35m

0,5m Szélesség 0,4 m
7,2 km/h| Sebesség 3,5/4,7 km/h

50kg Tomeg  80kg

12 6ra, Uzemid8 2 6ra

360°+ h6 Kamera 5db (hois)

, 300000 S 97 millid Ft
50 000 € Ara teherautoval

GSM/WLAN, Iranyitds |opt.kabel/radié 22
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Gyarto: Elbit

Sulya: 1,3 tonna
Kamerarendszer
Kezel6személyzet:

2 f6

Egyszerre iranyithato:
10-12 jarmd

Védelmi rendszere:
7,62 mm-es géppuska
Gyalogsagi lovedék és
utszéli bomba ellen

Lipics Laszlo r. ornagy Koszegi Rendorkapit
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MQ-g Repear (Predator B

Y U.S. Customs and
‘{{}f Border Protection
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Osszehasonlltas
MQ-9 Skylark I-LE
Repulbtéren Fel- és leszallas |Helyben
11/20 m| Hossz/fesztav 11,45/2,9 m
2223/4460 kg U/felsz.tomeg [5,3/6,5 kg
480/300 km/h Max/utazo seb 90/45 km/h
14-28 4ra Uzemidd 2, 5-3 dra
7,5/15km  U/maxmag. [0,3/1,5km
900 LE Motor kb. 5,2 LE
10 millié USD Ara ?

28
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Magassag: 3 m
Rotoratméro6: 8,4 m
Tomeg (i/max):
940/1430 Kg
esseg: 200 km/h
gitési id0: 8 ora
gllsi magassag:
500-6100 m
oar: 200 km
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Transportable Autonomous patrol for Land bOrder Surveillance system - TALOS
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Land Border Surveillance
System 33
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Prof. Dr. Bathy Sandor : A katonai miveletek tamogatasi rendszere

. . . 7 7 ’ 77 7”7 4 4 7 V4 38
Logisztikai tamogatas cim( el6adasanak anyagabdl

8 NATO SZABVANYOK/ SZINTEK ES FOGALMAK /

m 7 7

g EGYSEGESSEG (Igen nehéz elérni)

-"g_ Példaul a NATO orszagok légieroi 23 vadaszgép tipust tartanak rendszerben.)

£ CSERESZABATOSSAG

_'55 (Egymaskozti Kkicserélhetéség ) Ko6zos

5 INTEROPERABILITAS Az eszkozok | clarasok

.0_5 (Elérhetoé az uj tagoknal kb. 10 év. ) képessége a a felszere-

?:f cserélhetdségre. Le sk\;agy a
‘ e oktrina

2 KOMPATIBILITAS Képesség arra, m’Od?SItaS terén.

Ma (Kevésbé nehéz elérni hogy Szolgéltatést nelkil.

;E_ ¢és minimalis szint ) nyujtsanak;, illetve

E Képesség az ugyanazon |fogadjanak el

o kornyezetben valé miiko-| egymastol.

‘S désre az egymasra valo

g zavaro hatas nélkiil.

ﬁ

£

=

o



-

,". ¢ - S ‘;"-.
& = =y -

,, ru“

e

RO20THaDVvIsSeLes TUDOMANYOS KONFERENCIA

Lipics Laszlo r. 6rnagy Kdszegi Rendorkapitanysag

Problemak kikliszobolése

Repulési magassag (Wuhrl)
Hatarkorzet kilon engedélykoteles (NKH)

Bi- vagy multiratelaris szerz6dések
hataratlépéshez (légtérsértés, terlletsértés)

Kozos mlveletekben valo alkalmazas

39
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Koszonom a figyelmet!

Lipics Laszlo
laszlo_lipics()yahoo.de
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