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Seller Rudolf, Rosner Vilmos:
UAV felderités és klasszifikacio

Napjainkban az UAV eszk6z0k robbanasszertl elterjedését tapasztaljuk.

foglalkozik.

Az eléadas soran oOsszefoglaljuk a kulénbodzé fizikai elvek mentén
megvalosithato  felderitési modszereket és  jellemzdiket. Részletes
bemutatasra kertil egy konkrét szenzor, a 4D UAV felderité radar, melynek
fejlesztésében kutatocsoportunk meghataroz6 moédon vett részt. A 4D UAV
radar mukodési elvének, felépitésének bemutatasan tul az altala készitett
konkrét mérési eredményeket is prezentalunk.

A kutatdsi projektet a Nemzeti Fejlesztési Ugyndkség tdmogatta (NFU,
Magyarorszdg) az alabbi projekt keretében: Kognitiv Médszerii UAV Utkézés
Elharitas Milliméteres Hullamhosszit Radar Alkalmazdasaval, UWBSRRI12,
2012-2015.
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