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UAV felderítés és klasszifikáció 

 
Napjainkban az UAV eszközök robbanásszerű elterjedését tapasztaljuk. 
Kutatócsoportunk az UAV eszközök felderítésével és klasszifikációjával 
foglalkozik. 

Az előadás során összefoglaljuk a különböző fizikai elvek mentén 
megvalósítható felderítési módszereket és jellemzőiket. Részletes 
bemutatásra kerül egy konkrét szenzor, a 4D UAV felderítő radar, melynek 
fejlesztésében kutatócsoportunk meghatározó módon vett részt. A 4D UAV 
radar működési elvének, felépítésének bemutatásán túl az általa készített 
konkrét mérési eredményeket is prezentálunk. 

A kutatási projektet a Nemzeti Fejlesztési Ügynökség támogatta (NFÜ, 
Magyarország) az alábbi projekt keretében: Kognitív Módszerű UAV Ütközés 
Elhárítás Milliméteres Hullámhosszú Radar Alkalmazásával, UWBSRR12, 
2012-2015.  

 


