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Dr. Horvath Zoltan Laszlo:

Kis- és kozepes magassagu feladat-végrehajtasa pilota nélkiili
repiilégépekkel. Az 6sszekottetés stabilitasanak elemzése Digitalis
Domborzat Modell alkalmazasaval

Az el6adas tartalmazza az optikai lathatosagon, valamint az RC vezérlésen
(URH radio 6sszekottetésen) alapulo kuldetés-végrehajtas alapvetd ismeérveit.
Megvizsgalja a domborzat hatasat a hullamterjedésre, négy hullamterjedési
modell alkalmazasaval. Ertékeli a hullamterjedési modellek viselkedését.

Az eredmények alapjan ajanlast tesz egy hullamterjedési modell
alkalmazasara, mely modell alkalmas lehet fedési- és arnyékdiagramok
elkészitésére.
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