
 

 

 

Dr. Horváth Zoltán László: 
 
Kis- és közepes magasságú feladat-végrehajtása pilóta nélküli 

repülőgépekkel. Az összeköttetés stabilitásának elemzése Digitális 

Domborzat Modell alkalmazásával  

Az előadás tartalmazza az optikai láthatóságon, valamint az RC vezérlésen 
(URH rádió összeköttetésen) alapuló küldetés-végrehajtás alapvető ismérveit. 

Megvizsgálja a domborzat hatását a hullámterjedésre, négy hullámterjedési 

modell alkalmazásával. Értékeli a hullámterjedési modellek viselkedését.  

Az eredmények alapján ajánlást tesz egy hullámterjedési modell 

alkalmazására, mely modell alkalmas lehet fedési- és árnyékdiagramok 

elkészítésére. 

 


