ROBOTHaDVISELEesS L. U runomanvos KONFERENCIA

Brassai Sandor Tihameér:

UAV rendszerek tamogatasa djrakonfiguralhatoé hardver eréforrassal.

A konferencia keretében a “Korszeru technologiak a kozszolgalatban"
megnevezésU kutatasi palyazatban a csoportunk altal felvazolt iranyvonalak
bemutatasara kertl sor.

Az autonom palyakoévetés, figyelembe véve a célalkalmazast, szamos fontos
részfeladat megvalositasat igényli, a rendszerek biztonsagos Uzemeltetése
szempontjabol szamos kritikus részfeladatot kell megoldani. Az UAV
rendszer kozponti vezérl6 rendszereként uUjrakonfiguralhaté magot is
tartalmazo SoC fejlesztélapot alkalmazunk.

A rendszerbe agyazott processzor magokon Arch Linux operaciés rendszer
fut. Az egyes részfeladatok valdsideji megvalositasara és biztonsagos
mukoédésére a részfeladatok hardveres megvalositasat javasoljuk.

Az eléadas soran bemutatasra kerul:
e a multilateracio elve és jellegzetességei;
e a kutatocsoportunk altal kifejlesztett multilateracios rendszer;
e felderitési eredményeink.
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