
 

 

 

Brassai Sándor Tihamér: 

UAV rendszerek támogatása újrakonfigurálható hardver erőforrással. 
 
A konferencia keretében a “Korszerű technológiák a közszolgálatban" 
megnevezésű kutatási pályázatban a csoportunk által felvázolt irányvonalak 
bemutatására kerül sor.  

Az autonóm pályakövetés, figyelembe véve a célalkalmazást, számos fontos 
részfeladat megvalósítását igényli, a rendszerek biztonságos üzemeltetése 
szempontjából számos kritikus részfeladatot kell megoldani. Az UAV 
rendszer központi vezérlő rendszereként újrakonfigurálható magot is 
tartalmazó SoC fejlesztőlapot alkalmazunk.  

A rendszerbe ágyazott processzor magokon Arch Linux operációs rendszer 
fut. Az egyes részfeladatok valósidejű megvalósítására és biztonságos 
működésére a részfeladatok hardveres megvalósítását javasoljuk. 

 

Az előadás során bemutatásra kerül: 

• a multilateráció elve és jellegzetességei; 

• a kutatócsoportunk által kifejlesztett multilaterációs rendszer; 

• felderítési eredményeink. 
 


