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Arvai Laszé, Pet6 Albert:

Pilota nélkiili, helybdl felszallo, merevszarnyas repiilogép stabilitas-
szabalyz6 rendszerének fejlesztése

A pilota mnélkuli légi jarmuvek repulésvezérld rendszereinek egyik
legfontosabb feladata a jarmu stabilitasanak biztositasa minden repuilési
helyzetben. Az alapjelek mellett a szabalyzas ehhez féként a fedélzeti
inercialis, magneses szenzorok jeleibél szarmaztatott orientacios adatokat
hasznalja fel, melyek alapjan a szabalyozast végzd algoritmus eléallitja a
kulénb6zé beavatkozo szervek szamara sziikséges jeleket.

A helybdl felszallo, merevszarnyas repulégépek esetében azonban a vizszintes
repulés, fUggeszkedés és az ezek kozotti atmeneti reptilési szakaszokban
kulénb6zé beavatkozo szerveket kell a megfeleld6 mértékben mukdédtetni,
hogy minden esetben biztosithaté legyen a repulégép stabilitasa. Ehhez
specialis  szabalyzokorok,  szabalyzasi  algoritmusok  kellenek, a
fejlesztéstikh6z pedig célszeri kialakitani egy real-time szimulacios
kornyezetet.
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