
 

 

 

Árvai Lászó, Pető Albert: 

Pilóta nélküli, helyből felszálló, merevszárnyas repülőgép stabilitás-
szabályzó rendszerének fejlesztése 

 

A pilóta nélküli légi járművek repülésvezérlő rendszereinek egyik 

legfontosabb feladata a jármű stabilitásának biztosítása minden repülési 

helyzetben. Az alapjelek mellett a szabályzás ehhez főként a fedélzeti 

inerciális, mágneses szenzorok jeleiből származtatott orientációs adatokat 

használja fel, melyek alapján a szabályozást végző algoritmus előállítja a 

különböző beavatkozó szervek számára szükséges jeleket.  

A helyből felszálló, merevszárnyas repülőgépek esetében azonban a vízszintes 

repülés, függeszkedés és az ezek közötti átmeneti repülési szakaszokban 

különböző beavatkozó szerveket kell a megfelelő mértékben működtetni, 

hogy minden esetben biztosítható legyen a repülőgép stabilitása. Ehhez 

speciális szabályzókörök, szabályzási algoritmusok kellenek, a 

fejlesztésükhöz pedig célszerű kialakítani egy real-time szimulációs 

környezetet. 

 


